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OBJETIVO(S) :
|

iFamiliarizar a los alumnos con leos elementos bisicos del control no lineal,

@tanto desde el punto de vista geométrico como analitico.
|

CONTENIDO SINTETICO:

Campce vectoriales y distribuciones.
Teorema de Frobenius.
Controlabilidad Local.
QObservabilidad Local.

Linealizacién por Retrcalimentacidn.
Dinamica Cero.

Estabilizacién.

Digefio.
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} MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Los resultados deberadn presentarse de manera gue muestren su alcance,
limitaciones y aplicabilidad a otras disciplinas.

“ _J

UNIVERSIBAD AUTONOMA METROPOLITANA

1202

APROBADO POR EL COLEGIO ACADEMICO

EN SU SESION NUM. 2 55
Ef SECRETARIO DEL COLEGIO

CASA ABIERTA AL TIEMPO

—
(.




“\
EOMBRE DEL PLAN MAESTRIA Y DOCTORADO EN CIENCIAS (MATEMATICAS) . 2/ 2
lCLAVE 213749 CONTROL DE SISTEMAS NO LINEALES
i
!
N\ y
- Ty
MODALIDADES ‘DE EVALUACION:
'Evaluaciones periédicas y/o evaluacidén global.
BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:
!
1. Isidori, A. Nonlinear Control Systems, Springer-Verlag, 1997.
2. Nijmeijer, H. y Van der Shaft, A.J. Nonlinear Dynamical Control Systems.,@
Springer-verlag, 1590. ]
2. Khalil, H. Nonlinear Systems., Macmillan, 1997.
l4. Vidyasagar, M. Nonlinear Systems Analysis., Prentice-Hall, 1994.
‘5. Zabczyk, J. Mathematical Control Theory, Birkhduser, 1955.
‘6. Sepulchre, R. , Jankoviec, M. vy Kokotovic, P. Constructive Nonlinear
Control., Springer-Verlag, 1997.
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