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OBJETIVO(S) : l

Al finalizar la UEA el aluﬁna serd capaz de:

|

Apl%car los fundamentos del control no lineal para el andlisig y diseiio de
sistemas de control paralsistemas electromecanicos descritos por ecuaciones

' " . . . ' ! i
dlf?renc1a1es ordindarlas no llneales.g
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' CONTENIDO SINTETICO:

intrﬂduCC1on al control no lineal.
Intraducclén al anallsls de estabilidad de gistemas no lineales.

Fundamentﬂs basicos de geametria dlferenc1al
Control de sistemas no lineales par linealizacidén extendida.

T -

-l
Control de sistemas no ilneales por linealizacidn exacta.
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|MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Ik - [] 1 [ L " .
Clase tedrica con participacién activa del alumno y con apoyo de medios

. . ¥ | | [
audﬁav1sua1es Y computaclmnaleT. 'W
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'MODALIDADES DE EVALUACION:

L.a calificacién final estara CDHEtltUlda por:
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80%, evaluaciones periédicas,; consistentes en la resolucién de problemas,
E]EIClClDS O preguntas conceptuales |
20|, desarrollo y solucién de|e3erc1c1cs Y problemas.
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