|
%% ]

IINWPEI{SIHAII AUTONOMA METROPGLITANA

i PROGRAMA DE ESTUDIOS

|

— -
! | | [ £
UNIDAD AZCAPOTZALCO DI?ISPNH CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA 1/
i | i
NOMBRE DEL PLAN MAESTRIA EN CIENCIAS |EN INGENIERIA ELECTROMAGNETICA
|CLAVE UNIDAD DE ENSENANZA-APRENDIZAJE CREDITOS
f CONTROL DE SISTEMAS LINEALES
1138093 \ | I TIPO OBL.
;L TRIM.
H.?FOR 4.5 ‘ | i T
H.PRAC. 0.0 |SERIACION ? | NIVEL
f AUTORIZACIONi MAESTRIA
i | |
i | | R
e i i )

i OBJETIVO(S):
I

H
Al flnallzar la UEA el alumno Eeré capaz de:

Dlsgnar y validar numéricamente esquemas de
11neales para tareas de i regulaclun
electramagnetlcos Y electromecanlcos
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| CONTENIDO SINTETICO: ‘

Introducc1on

Modelos en el espacio de estados. |
Llneallzac1ﬂn de slstemés dlnamlcos
Establlldad de sistemas!' de control.
Ccntrolabllldad v observabilidad.
DlSEHD de sistemas de control. ;
Disefio de observadores de estado.
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control vy observadores de estados
Y segulimiento en sigtemas

ineales.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Clase tedrica con participacidn actlva del alumno v con apoyo de medios
audlovlsuales vy computacionales.
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MCDALIDADES DE EVALUA?ION; 5:
La|ca11f1cac1on final estTra constituida por:
! I Ij
80% evaluaciones perlndlcas cmnsistentes en la resolucidn de problemas,
EjEIClClGS O preguntas conceptuales
20% degarrollo vy saluc16n de ejercicios y problemas.
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- BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:
1‘:%hi Téﬂng Chen. Llnear systems ;heory and design, 4th edition., Oxford
_Unlver51ty Press, Oxford U|P 2012.
2. Katsunhlkﬂ Ogata. Soﬂvlng “control engineering problems with Matlab.
Prentlce Hall, 19%94.
3. Derek P. Atherton. Control Engineering, An introduction with the use of
Matlab 2nd edition, Bookboon.com,:2013.
4. Bclton W. Control englﬂeerlhg, 2ndﬁed Prentice Hall, 1998.
5. Dukklpatl R. Analysis End D551gn of Cnntrol Systems using Matlab, New Age
?cience, 2009.
6. Kailath T. Linear systems, Prentice Hall, 1980.
7. Gene F. Franklin, J.| David Powell and Abbas Emami-Naeini. Control de
. 515temas Dindmicos con Retroallmentac1mn Addison-Wesley, 1991.
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