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OBJETIVO(S) : ;
Al {finalizar la UEA el alumno. serd capaz de:
PrmpGrC1onar fundamentos i para el modelado Y simulacidn numérica de

|
dl?pﬂﬁltl?ﬂs electromagnéticos y electromecanicos.
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CONTENIDO SINTETICO:

1. |Introduccidén a los sistemas diné&micos vy sus aplicaciones en ingenieria
lelectromagnética. | ;

2.‘Ecuaciones de Movimiento. ‘ ﬁ

3. "Forma circuital de las|ecuacionesji de Maxwell.

4. tFormulacién de Euler-Lagrange. J

5. :Ley de la conservacidn de la energia (conversidn de energia).

6. |Modelado y simulacién de sistemas electromagnético y electromecédnicos.

DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:
!

Clase tedrica con apoyo de MEleS audiovisuales y computacionales.

q MODALIDADES DE CONDUCCION

: MODALIDADES DE EVALUACION:

Se |[recomiendan los siguientes
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criterios para la calificacidn final:
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60%,
EJErC1C1DS O preguntas ccpceptuales
40% desarrecllo y solucidn delproyectﬂs, ejercicios y problemas.

evaluaciones periddicas, consistentes en 1la resolucidn de problemas,
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