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OBJETIVO(S) : }
Al finalizar la UEA el aluTnG ser& capaz de:
- ' :
I _
1. Describir los esquemas basicos para la automatizacidn de Procesos.
2. Conocer -e identificar lés elementos que componen unl sistema automatizado.
3. Conocer los criterios de seleccidn de sensores, actuadores y controladores
para la automatizacidn de procesos.
4. Distinguir la relacidén existente entre 1los elementos que componen un
sistema automatizado.
CONTENIDO SINTETICO:
1. Sistema de control de lazo abierto vy lazo cerrado.
2. Sensgores y transmisores de variables.
3. Actuadores.
4. Controladores.
h MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:
Clase tedrico-practica a 'cargo del profesor con participacidn activa del
alumno en la conexidn, programacidédn vy prueba de elementos gue componen un
sistema automatizado. \
El alumno, con apoyo del !profesor, participara en la revisidn y anadlisis de
textos técnicos en idioma inglés que contribuyan a alcanzar los objetivos del_}
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programa de estudics. ! B .
Participacidn activa del ‘alumnoc en clase a través de exposicidn oral de sus
trabajos, tareas u otras actividades . académicas :fesarralladas*durante el
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cCurso. Z ' - T LT
Desarrollo _de un proyecto de automatizacién por parte del alumno con—el apoyo

-_—— e

del profesor. - : - .
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MODALIDADES DE EVALUACIOH: — . — . — . - .

Al menos tres;gqaluacianeslperiédigas=(BD%J que pueden consistir en preguntas

iconceptuddas, resolucidn escrita de problemas, simulaciones por -computadora,-
desarrollo de proyvectos de automatizacidn o tareas extra-clase. -

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

—
-_—_ - — -—

1. Smith C.A., Corripio A.B. "Control Automdtico de Procesos", Limusa. 1998.
2. Kalantar K. "Sensors AniIntrmductory Course", Springer. 2013. |
3. Thompson, L. "Industrial Data Communications", ISA. 2007.
4. Parr A. "Hydraulics and!Pneumatics", Butterworth-Heinemann- 2011.
5. Balcells J., Romeral J.L. "Autdmatas Programables", Alfaomega-Marcombo.
1998, . | '
6. Maloney T.J. "Electrdénica Industrial Moderna'", 5a ed, Pearson-Prentice
Hall. 2005,
7. Manuales técnicos.
EE- Revistas de divulgacidn, técnicas o cientificas.
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