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OBJETIVC({(S) :

Objetivo General:

Al final de la UEA el alumno serd capaz de:
|

1. Conocer los clasificadores paramétricos y no paramétricos mas comunes.,

2. Aplicar las técnicas de evaluacidn de desempefio de los diferentes
clasificadores.

3. Evaluar los métodeos 1lineales para el mapeo de atributos a planos mas
discriminantes.

CONTENIDO SINTETICO: |

Introduccidn.
Identificacidén de tipo de problema en RP.

Extraccidn de caracteristicas.
Clasificadores paramétricos.
Clasificadores no paramétricos.
Estimacidn de desempefio.

Mapeos lineales.
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1MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

El curso sera tedrico-practico. Exposicidn de temas tedricos frente a gfupm;‘)
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incluyendo problemas y ejemplos, con la participacidn activa del alumno en el
desarrollo de las practicas. ’
MODALIDADES DE EVALUACION:
Evaluacidén Global: |
Evaluaciones periddicas que representaran el 70% de la calificacidn total.
Trabajos y tareas gue representaran el 10% de la calificacidén total. '
Un proyecto final que representarad el 20% de la calificacidn total. .
I
Nota: las practicas seran implementadas en lenguaje "C° o en su defecto, en
algtn simulador {(matlab, matematica, maple,...). ) '
BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:
1. P. R. Devijﬁer and J. Kittler, *“Pattern Recognition: A Stati%tical
Approach”, Prentice-Hall, New Jersey, 2000.
2. G. Dougherty, “Pattern Recognition and Classification: An Introduction”,
 Springer 2013. f
3. R. 0. Duda and P.E. Hart, “Pattern classification and Scene Anal?sis”,
Wiley, New York, 2000.
4. K. Fukunaga, *“Introduction to statistical pattern recognition”, Academic
" Press, New York, 1990. |
5. §. Theodoridis, A. Pikrakis, K. Koutroumbas and D. Cavouras, “Introduction
. te Pattern Recognition: A Matlab Approach”, Elsevier AP 2010. |
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