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OBJETIVO (S) :
Objetivo General:
Al final de la UEA el alumnado serd capaz de:

- Integrar exitosamente 1los conocimientos adquiridos durante la Licenciatura
en Ingenieria en Sistemas Mecatrdnicos Industriales mediante el andlisis,
disefio y construccidédn de un Sistema Mecatrdnico a nivel prototipo.

CONTENIDO SINTETICO:

1. Motivacidn, sectores 2% proyectos clave en México: textil, =zapatos,
farmacéutica, dispositivos médicos, agroindustria, automotriz,
electromovilidad, bienes de consumo, aeroespacial.

2. Andlisis de casos en Sistemas Mecatrdnicos.

3. Disefio de Sistemas Mecatrdnicos.

a. Disefio conceptual: Configuracidn y dimensionamiento inicial del sistema
completo v los subsistemas mecanico, eléctrico, electrdnico,
computacional y de control.

b. Disefio preliminar y su andlisis de costos.

c. Disefio a detalle mediante el uso de herramientas de dibujo e ingenieria
asistida por computadora.

d. Planeacidén de 1la construccidén: uso de herramientas de manufactura
asistida por computadora, andlisis de costos del disefio a detalle y
evaluacidn de la viabilidad técnica, econdmica y temporal del
pESEOEiDPE-

4. Construccidén, prueba y evaluacidén del prototipo de Sistema Mecatrdnico.

5. Documentacidn técnica del proyecto.
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Al inicio del trimestre, el personal académico expondrd al alumnado los
criterios y mecanismos de las evaluaciones, asi como su programacidn.

Se ponderardn las siguientes actividades a criterio del personal académico:

- El personal académico procurard el uso de alguna de 1las siguientes
estrategias didéacticas: TUso de aula invertida, Aprendizaje basado en
problemas, Gamificacidn, entre otros.

- Los contenidos podrdn ser impartidos en cualquiera de las modalidades de
operacién establecidas en el plan de estudios: Escolarizada o Presencial,
Extraescolar o Remota sincrona, Extraescolar o Remota asincrona, Mixta o
hibrida, Movilidad, UEA Compartida o Colaborativa y Sistema de Aprendizaije
Individualizado Digital.

- Se procurarad realizar una evaluacidén diagndstica en la primera sesidn de
clases.

- Al ser una UEA tedrico-préctica se deberdan realizar précticas de
laboratorio relacionadas con los temas del programa sintético.

- El profesorado atenderd 82.5 horas frente a grupo durante el trimestre.

MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidén Global:

- Evaluaciones periddicas v, opcionalmente, una evaluacidn terminal
departamental de acuerdo con los lineamientos vigentes en la divisidn.

- Las evaluaciones periddicas se realizardn de acuerdo con las estrategias
diddcticas implementadas en el curso, garantizando claridad en el mecanismo
de evaluacidén y la existencia de evidencias.

- Se procurard aplicar una evaluacidn periddica por cada tema.

Evaluacién de Recuperacidn:

- Admite evaluacidn de recuperacidn.

- No requiere inscripcidn previa.
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BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

Bibliografia Necesaria:

1. (2016). Mechatronics: Fundamentals and Applications. (de Silva, C.W.;
Khoshnoud, F.; Li, M.; & Halgamuge, S.K. editores). EUA: CRC Press.

2. Gobierno de México (2025). Plan México: Estrategia de Desarrollo Econdmico
Equitativo y Sustentable para la Prosperidad Compartida (primer borrador).
México.

Bibliografia Recomendable:

1. (2017). Mechatronic Systems: design, performance and applications.
(Arezki, M. editor). USA: Nova Science Publishers. ISBN: 781536145304.

2. Biswanath, S. (2023 ). Introduction to Mechatronics: An Integrated
Approach. Suiza: Springer Nature. ISBN: 978-3-031-29319-1.

3. Iserman, R. (2023). Designs and Specification of Mechatronic Systems. (en
Springer Handbook of Automation. Nof, S.Y.) (2a. Ed.). EUA: Springer
Nature.

4. Raymer, D.P. (2018). Aircraft Design: A conceptual approach. (6a. Ed.)
EUA: American Institute of Aeronautics and Astronautics. ISBN:
978-1-62410-490-9.

Revistas de divulgacidén, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con

el contenido de la UEA gue se pueden acceder desde la BIDIUAM.
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