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OBJETIVO (S) :
Objetivo General:
Al final de la UEA el alumnado serda capaz de:
- Comprender y aplicar principios de automatizacidén industrial y la Industria
4.0, mediante el uso de tecnologias y software para el control de procesos
y sistemas automatizados. ‘

CONTENIDO SINTETICO:

1. Introduccidén a 1la Automatizacidén Industrial y la 1industria basada en
datos.

2. Controladores ldégicos programables (PLC) y su programacidn.
3. Sensores y actuadores: eléctricos, neumdticos e hidrdulicos.

4. Redes industriales y sistemas de comunicacidn en Automatizacidn
Industrial.

5. Andlisis de casos de la industria basada en datos.

6. Prdcticas de programacidén de PLC.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Al inicio del trimestre, el personal académico expondré al alumnado los
criterios y mecanismos de las evaluaciones, asi como su programacidn.

- El1 personal académico procurard el uso de alguna de las siguientes

estrategias didécticas: Uso de aula invertida, Aprendizaje basado en
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problemas, Gamificacidn, entre otros.

- Los contenidos podrdn ser impartidos en cualguiera de las modalidades de
operacidén establecidas en el plan de estudios: Escolarizada o Presencial,
Extraescolar o Remota sincrona, Extraescolar o Remota asincrona, Mixta o
hibrida, Movilidad, UEA Compartida o Colaborativa y Sistema de Aprendizaje
Individualizado Digital.

- Se procurard realizar una evaluacidén diagndstica en la primera sesidn de
c¢lases.

- Atenderd 66 horas frente a grupo durante el trimestre.
- Al ser una UEA tedrico-prdctica se deberdn realizar prdcticas relacionadas
con los temas del programa sintético.
MODALIDADES DE EVALUACION:
Evaluacidn Global:

- Evaluaciones periddicas Y, opcionalmente, una evaluacidn terminal
departamental de acuerdo con los lineamientos vigentes en la Divisidn.

- Las evaluaciones periddicas se realizardn de acuerdo con las estrategias
diddcticas implementadas en el curso, garantizando claridad en el mecanismo
de evaluacidén y la existencia de evidencias.

- Se procurard aplicar una evaluacidén periddica por cada tema.

Evaluacidén de Recuperacidn:

- Admite evaluacidén de recuperacidn.

- No requiere inscripcidn previa.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

Bibliografia Necesaria:

1. Groover, M. P. (2016). Automation, production systems, and
computer-integrated manufacturing (4a. Ed.). EUA: Pearson.
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Bibliografia Recomendable:

1. Bolton, W. (2019). Programmable Logic Controllers. EUA: Newnes. |
2. Kalpakjian, S; Schmid, S. (2013). Manufacturing Engineering and Technology

(7a. Ed.). EUA: Pearson.

3. Mandado, E. (2009). Autdématas Programables y Sistemas de Automatizacidn
(2a. Ed.). Alfaomega Grupo Editor.

4. Ramachandran, S.; Moorthy, M.L; Rajan, J. (2016). Computer Integrated
Manufacturing Systems (2a. Ed.). EUA: Airwalk Publications.

Revistas de divulgacidn, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con

el contenido de la UEA que se pueden acceder desde la BIDIUAM.
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