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OBJETIVO(S) :
|Al final de la UEA el alumnado serd capaz de:

Analizar y diseflar sistemas de control retroalimentado en tiempo continuo.
|

CONTENIDO SINTETICO:

1. Introduccién a los sistemas de control.
|2. Modelos de los sistemas de control.
|3. Analisis en el dominio del tiempo.

4. Estabilidad.

5. Respuesta en frecuencia.

6. Controladores basicos.

7. Aplicaciones de control por computadora.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PRCCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

|- Al inicio del trimestre, el personal académico presentarid al alumnado los

| objetivos, el programa y la bibliografia del curso.

- El personal académico expondra los temas frente a grupo mediante la
| presentacidén de ejemplos y resolverd problemas y ejercicios para su
‘ comprensidén, con la participacién activa del alumnado.

'— E1l alumnado participard planteando dudas e inquietudes sobre los temas
teéricos; asimismo, resolvera problemas y ejercicios con la asesoria del

| personal académico.

- El eje ' integrador se compondra de actividades, de preferencia
colaborativas, tales como: tareas, investigaciones, comprensién de lectura
(espafiol e inglés), debates, aplicacién de cuestionarios, uso de software,
entre otras, que articularén los diferentes contenidos de la UEA.

- Se recomienda 1la programacién de reuniones periédicas entre el personal
académico de los diversos grupos de esta UEA a lo largo del trimestre, con
el fin de homogeneizar y mejorar el proceso de ensefianza - aprendizaije, de
forma tal que, decidan de manera colegiada las caracteristicas de las
evaluaciones.

\: Las horas practicas consistirédn en la resolucién de ejercicios, problemas,
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y/0 la realizacién de actividades sobre el contenido de la UEA.
- Los contenidos podrédn ser impartidos en cua.lguiera de las modalidades de
operacidén establecidas en el Plan de Estudios.

MODALIDADES DE EVALUACION:

Al inicio del trimestre, el personal académico expondra al alumnado los
criterios y mecanismos de las evaluaciones, asi como su programacién.

Evaluacién Global:
Se ponderaran las siguientes actividades a criterio del personal académico:

- Evaluaciones periddicas que consistiréan en la resolucidén escrita de
problemas, ejercicics o preguntas sobre la teoria. Seran al menos dos por
trimestre y una que corresponda al proyecto integrador. Se sugiere que esta

| ultima, cuente de wun 10% hasta un 30% de la calificacién final, a juicio
del personal académico.

- Evaluacién terminal, que serd de caracter obligatorio para aguellos alumnos
© alumnas que reprueben alguna evaluacidén periddica. E1 alumno o alumna
presentara la(s) parte(s) correspondiente (s) a la(s) evaluacidn(es)
periddica(s) reprobada(s) o un examen que abarcarid la totalidad del curso.

Evaluacién de Recuperacidn:

Admite evaluacién de recuperacién. No requiere inscripcién previa.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE :
Bibliografia Necesaria:

1. Dorf, R. C. and Bishop, R. (2010). Modern control systems (l2a. ed.) EUA:
Prentice Hall.

2. Ogata, Katsuhiko. (2009). Modern Control Engineering (5a. ed.). EUA:
Pearson / Prentice Hall.

Bibliografia Recomendable:

1. Corriou, J. P. (2013). Process Control: Theory and Applications. EUA:

‘ Springer Science & Business Media.

2. Franklin, G.; Powell, J. D.; & Emami-Naeini, A. (2014). Feedback Control
of Dynamic Systems (7a. ed.). EUA: Pearson / Prentice Hall.

3. Kisa anin, B. & Agarwal, G. C. (2012). Linear Control Systems: With solved
problems and MATLAB examples. EUA: Springer Science & Business Media.

4. Nise, N. S. (2015). Control Systems Engineering (7a. ed.). EUA: Wiley.
5. Powell, J. D. & Emami-Naeini, A. (2006) . Feedback Control of Dynamic
Systems (5a. ed.). EUA: Pearson / Prentice Hall. p
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6. Smith, C. & Corripio, A. (2005) Principles and Practice of Automatic|
Process Control (3a. ed.). EUA: Wiley. [

7. https://bidi.uam.mx
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