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OBJETIVO(S) :
Al final de la UEA el alumnado serd capaz de:

Controlar las tareas de un robot mediante herramientas de simulacién y
programacién.

CONTENIDO SINTETICO:

Introduccién a la robética.
Modelados cinemdticos y dinamicos.
Controladores.

Simulacién.

. Programacién.

. Aplicacién.
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

- Al inicio del trimestre, el personal académico presentarda al alumnado los
objetivos, el programa y la bibliografia de la UEA.

- El1 personal académico expondréd los temas frente a grupo mediante la
presentacién de ejemplos y resolverd problemas y ejercicios para su
comprensidén, con la participacién activa del alumnado.

|- El alumnado participard planteando dudas e inquietudes sobre los temas
tebébricos; asimismo, resolverd problemas y ejercicios con la asesoria del
personal académico.

- Las horas précticas consistirdn en la resolucién de ejercicios, problemas,
y/o la realizacidn de actividades sobre el contenido de la UEA. '

|- Los contenidos podréan ser impartidos en cualquiera de las modalidades de
operacidén establecidas en el Plan de Estudios.

MODALIDADES DE EVALUACION: |

Al inicio del trimestre, el personal académico expondréd al alumnado leJ

criterios y mecanismos de las evaluaciones, asi comoc su programacién.
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Evaluacién Global:
Se ponderarédn las siguientes actividades a criterioc del personal académico:

- Evaluaciones peridédicas que consistiréan en la resolucidn escrita de
problemas, ejercicios o preguntas sobre la teoria. Serdn al menos dos por
trimestre y una que corresponda a un trabajo o proyecto final. Se sugiere
gque esta ultima, cuente de un 10% hasta un 30% de la calificacidén final, a
juicio del personal académico.

- Evaluacién terminal, que serd de cardcter obligatorio para agquellos alumnos
o alumnas que reprueben alguna evaluacidédn periddica. El alumno o alumna

presentara la(s) parte (s) correspondiente (s) a la(s) evaluacidn (es)
periédica(s) reprobada(s) o un examen que abarcard la totalidad de la UEA.

Evaluaciédn de Recuperacidn:

- Admite evaluacidén de recuperacién.

- no requiere inscripcién previa.
BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDARBLE :

Bibliografia Necesaria:

1 Nikidy 8- B (2010) . Introduction to Robotics: Analysis, Control,l
Applications (2a ed.). EUA: Wiley.

Bibliografia Recomendable:

1. Corke, P. (2013). Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms in
MATLAB. EUA: Springer.

2. Jazar, R. N. (2010). Theory of Applied Robotics: Kinematics, Dynamics, and
Control. EUA: Springer Science & Business Media.

3. Kurfess, T. R. (2004). Robotics and AutomatiA0'Un Handbook. EUA: CRC
Press.

4. Fernandez, E.; S&nchez Crespo, L.; Mahtani, A., & Martinez, A. (2015).
Learning ROS for Robotics Programming. EUA: Packt Publishing.

5. Siciliano, B. & Khatib, O. (2008) . Handbook of Robotics. EUA: Springer

| Science & Business Media.

6. https://bidi.uam.mx
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