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OBJETIVO(S) :
Al final de la UEA el alumnado sera capaz de:
Diseriar, implementar v evaluar el desempefio de sistemas de control
|automatico, continuos y diseretos, basadocs en la identificacién del
|proceso.

CONTENIDO SINTETICO:

Practica 1. Descripcién del equipo del laboratorio.

Practica 2. Sistema de lazo abierto.

|Practica 3. Sistema de lazo cerrado con variacién de ganancia.
|Practica 4. Control de posicién.

|Practica 5. Muestreadores y retenedores.

Practica 6. Convertidor analdgico digital discreto e integrado.
Préactica 7. Control de velocidad de motor de CD por modulacién PWM.
Practica 8. Motores de pasos con control programado.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

- Al inicio del trimestre, el personal académico presentarad al alumnado
objetivos, el programa vy la bibliografia del curso.

los

|- El personal académico expondrd los temas frente a grupo mediante la

presentacién de ejemplos y resolverd problemas y ejercicios para su

comprensién, con la participacién activa del alumnado.

|- El alumnado participard planteando dudas e ingquietudes sobre los temas;
asimismo, resolverd problemas y ejercicios con la asesoria del personal

académico.

|- Se recomienda la programacién de reuniones peridédicas entre el personal

| académico de los diversos grupos de esta UEA a lo largo del trimestre,
el fin de homogeneizar y mejorar el proceso de ensefianza - aprendizaje,
forma tal que, decidan de manera colegiada las caracteristicas de
evaluaciones.

con
de
las

- Las horas practicas consistirdn en la resolucidén de ejercicios, problemas,

y/o la realizacién de actividades sobre el contenido de la UEA.

-
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- Los contenidos podradn ser impartidos en cualquiera de las modalidades de
operacién establecidas en el Plan de Estudios.
MODALIDADES DE EVALUACION:
Al inicio del trimestre, el personal académico expondra al alumnado los
criterios y mecanismos de las evaluaciones, asi como su programacién.
Evaluacién Global:
Se ponderardn las siguientes actividades a criterio del personal académico:
- Evaluaciones periédicas que consistiran en la resolucidén escrita de
problemas, ejercicios o preguntas sobre la teoria. Seran al menos dos por

trimestre y una que corresponda al proyecto integrador. Se sugiere gue es
ultima, cuente de un 10% hasta un 30% de la calificacién final, a juic
del personal académico.

ta
io

- Evaluacidén terminal, que serd de caradcter obligatorio para aquellos alumnos
| o alumnas gue reprueben alguna evaluacién periédica. E1l alumno o alumna

presentaré la(s) parte(s) correspondiente (s) a la(s) evaluacidn(e
periddica (s) reprobada(s) o un examen que abarcard la totalidad del curso

Evaluacién de Recuperacidn:

iAdmite evaluacidén de recuperacidn. No requiere inscripcidn previa.

|
BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

Bibliografia Necesaria:

/1. Ogata, K. (2009). Modern Control Engineering (5a. ed.). EUA: Pears
/Prentice Hall.

Bibliografia Recomendable:

1. Chen, C-T. (2006) . Analog and digital control system desig

transfer-function, state-space, and algebraic methods. Nueva York: Oxfo
University Press.

2. Raven, F. H. (1995). Automatic control engineering : Nueva York: McGr
Hill.

|3. Golnaraghi, F. & Kuo, B.C. (2009). Automatic control systems (%a. ed.
EUA: Wiley.

EUA: Pearson / Prentice Hall.

5. Houpis, C. H.; Sheldon, S. N.; & D'Azzo, J. (2003). Linear Control Syst
Analysis and -'Design with MATLAB (5a. ed.). EUA: CRC Press.

6. https://bidi.uam.mx

|
|
‘4. Dorf, Richard C. & Bishop, R. (2010). Modern control systems (l2a. ed.
\
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