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OBJETIVO(S) :

Objetivo General:

Que al final de 1la UEA el alumno sea capaz de:

informacidédn geografica.
Objetivos Especificos:

Que al final de la UEA el alumno sea capaz de:

cartografia.
sistemas de informacidn geografica.

sistema global de posicionamiento.

CONTENIDO SINTETICO:
1. Introduccidén: Conceptos de territorio y regidn.

Cartografia.

1 Definiciones.

2 Concepto de escala. Componentes de un mapa.
.3 Sistemas de Coordenadas.

4 Principios de cartografia y proyeccidn.
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Describir los conceptos bésicos tedricos y metodoldgicos de los sistemas de

— Utilizar y aplicar 1los conceptos basicos tedricos y metodoldgicos de 1la
- Utilizar y aplicar los conceptos basicos tedricos y metodoldgicos de los

- Utilizar y aplicar los conceptos basicos tedricos y metodoldgicos del

. Definiciones.
m UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA

Casaabierta altiempo

APROBADO POR EL COLEGIO
' ACADEMICO . '
EN SU SESION NUM. 5 17/?/

EL SEC El. COLEGIO
PPN
e

\.. N




-
NOMBRE DEL PLAN LICENCIATURA EN PRODUCCION ANIMAL

CLAVE 2321059 INTRODUCCION A LOS SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA

\

p
2.6 Proyeccidén codnica.

2.7 Proyeccidn ciliqdrica.
2.8 Proyeccidon universal transversa de Mercator.

3. Mapas.

3.1 Descripcidn de una carta topografica
3.2 Caracteristicas de las curvas de nivel
3.3 Perfiles topograficos

3.4 Mapas tematicos : ;

Sistemas de informacidn gecografica (SIG).
Conceptos de SIG.

Definicién de SIG. 1
Funciones de un SIG.

Tipos de codificacidn de datos geograficos.
.1 Representacidédn vectorial.

.2 Representacidédn raster.

Analisls espacial.

.1 Modelos de procesos.
.2 Funciones analiticas.
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5. Sistema global de posicionamiento (Global Positioning System, GPS).
5.1 Definiciones. |

5.2 Métodos de recepcidn con GPS.

5.3 Tipos de receptores.

5.4 Estructura de la’senal GPS.

5.5 Aplicacidén del equipo GPS.

6. Usoc de sistemas de informacidn geografica publicos.

6.1 Con Licencia:

6.1.2 Idrisi. ;
6.1.3 Arc View 3.2. |
6.1.4 Arc Map 9.2 (Arc View 9).

6.1.5 Map Info.

6.2 Gratuito: Grass.

6.2.1 Spring.

6.3 Otros de descarga gratuita. %
7. Usos y aplicaciones de los SIG.

7.1 Ordenamiento territorial y produccidén animal.

7.1.1 Caracterizacidén y analisis territorial para la produccidén animal.
7.1.2 Diagndstico territorial para la produccidn animal.
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7.1.3 Prospectiva o disefio de escenarlios.

7.1.4 Formulacidn del programa de ordenamiento territorial para la produccidn
animal . ' &

7.1.5 Gestidn del programa de ordenamliento territorial para la produccidn
animal.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

a} Al inicio del cursc el profesor presentard el contenido de la UEA, las
modalidades de conduccidn y los criterios de evaluacidn.

b) El proceso de ensefianza-aprendizaje se basara en la participacidn activa
del alumno mediante la busgueda y analisis de informacién, la exposicién
de temas, articulos especializados, su discusidn con el @ profesor y
compalferos del grupo.

MODALIDADES DE EVALUACION:
Evaluacidn Global:

Incluird evaluaciones periédicas vy, en su caso, evaluacidén terminal. Se
consideraran para la evaluacldn las tareas, exposiciones: en clase o
seminarios, asi ‘como la participacién y desempefioc dentro del: curso. LOS
factores de ponderacidén serdn a juicio del profesor y se daran al conocer al
inicio del curso. |

Evaluacidn de Recuperacidn:
A juicio del profesor, consistird en una evaluacidn escrita que inCluya todos

los contenidos tedricos y practicos de la UEA, o solo aquellos que no fueron
cumplidos durante el trimestre. '

BIBLIOGRAFIA NECESARTA O RECOMENDABLE :

NECESARIA

1. Bosgue, S.J. y Moreno, J.A. (2004) Sistemas de informacidén geogréfica y
localizacidn de instalaciones y eguipamientos. Ra-Ma. Espafa.

2. Lantada, Z.N. vy Nufiez, A.M.A. {2004) Sistemas de informacidén geografica.
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Préacticas con ArcView. Editorial Alfaomega. México.

3. Moreno, J.A. ({2006) ?istemaa Yy Analisis de la Informacioén Gquréfica:
Manual de autoaprendizaje con ArcGIS. Alfaomega-Ra-Ma. Primera Ediciodn.
México. |

4, Wong, D.W.S. and Lee, J. (2005) Stataistical Analysis of: Geographic
Information: with ArcView GIS and ArcGIS. Editorial Wiley. EUA.

RECOMENDABLE

l. Aronocff, S. (1989) Geographic Information Systems: A Management
Perspective. Ottawa, Canada. | ' | '

2. Borrough, P.A. (1986). Principles of Geographical Information System for
land Resources assessment. Oxford University Press. EUA. |

3. Zeiller, M. (19899) Modelling our World: The ESRI guide to|Geodatabase
Design. Editorial ESRI Press. EUA.
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