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OBJETIVO(S) :
Objetivo General:
Que al final de la UEA el alumno sea capaz de:

ﬁAplicér los modelos que descrlben el comportamiento dinamico de los procesos
de guimicos para disefio y operar los sistemas de control autamatlcﬂ que 3o0n
requeridos en la Gperac1on de plantas industriales.

CONTENIDO SINTETICO:
Mﬁdelds dindmicos en Ingenieria Quimica. Dinamica en el dominio del tiempo.

Dindmica en ‘el dominio de la transformada de Laplace y en el dominio de la
frecuencia. | - ‘

Nisefio de sistemas de control.

Bplicacidn a procesos de transferencia de calor, transferencia de masa, flujo|-
de Fluidos y reactores guimicos. |

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Se recomienda que, en la exposicidon de la teoria, se introduzcan los
conceptos haciendo uso de ejemplos, resaltando los aspectos conceptuales en
forma intuitiva. Se recomienda presentar algunas demostraciones que ilustren
conceptos y contribuyan a la formacién del alumno. Asimismo se recomienda

presentar el origen y 1la EUGlUClOn hlStGrlCa del concepto asi como lo%)
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|La evaluacién global se hard por medio de un minimo de tres evaluaciones
lperiddicas ¥y a Juicic del profesor podra incluir o no una evaluacion
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alcances y la extensién . del mismo. Se presentardn contraejemplos que
propicien en el alumne el reconocimiento de inconsistencias surgidas de la
aplicacidon mecénica de un concepto.

Se entenderd por taller una sesidn en la que los. alumnos resuelven ejercicios
en equipo, con la participacidn del profesor, gue comiencen con la
identificacién del problema, preferentemente a partir de situaciones reales,
que propicien el. analisis de 1la informacidn y que fomenten tanto el
entendimiento de los conceptos involucrados como la creatividad en su
resolucién. Esta se puede desarrollar en el sa3aldn de clases, © en un
laboratorio de cémputo con, la ayuda de un pagquete computacional. .

Las sesiones de taller seran organizadas con base en la solucidn de
problemas, en ellas se debera:

1. Promover que  1los alumnos discutan, planteen y resuelvan problemas-de
aplicacién de los conceptos (actividad de integracién) en el saldn de
clase.

2. Cuidar qué . los. alumnos adguieran la familiaridad y la destreza en los
algoritmos y los conceptos ' necesarios que les permita seguir los
desarrollos tedricos. |

3. Buscar que el alumno elabore un acervo personal de métodos y estrategias

para la sclucidn de problemas, por ejemplo: leer el problema varias veces,
definir variables e identificar los parametros, identificar los datos y lo

plausibilidad y validar e interpretar soluciones.
Se prémﬁveré que el alumno integre los conocimientos basicos en la soluciédn
de los problemas gque se presentan a lo largo del curso.

MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidon Global:

rerminal. La evaluacién periédica constaré de un examen escrito, tareas,
practicas y a Juicio del profesor, trabajos de investigacién. La evaluacion
terminal podrad constar de un examen escrito, tareas, practicas y trabajos de

gque se pregunta, - usar herramientas analiticas ¢ numéricas, evaluar la
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investigacidn.
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Casa abiesta at tempo.
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La ponderacién de la calificacién de las evaluacicnes periddicas y terminal
Y, en consecuencia, de la evaluacidon glcbal serd de un maximo de 80% del
examen escrito y de un minimo de 20% de tareas, practicas y en su caso,
trabajos de investigacidn. El profesor podrd variar la ponderacidn dentro de
los limites sefialados.

Evaluacién de Recuperacidn:
Las evaluaciones de = recuperacidn podran ser, a juicio del profesor, de tipo
terminal ¢ complementarias.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

1. Coughaﬁawr; D. y LeBlanc, S:, Process Syétem Analysis and Control, 3a
edicidn, Mc. Graw-Hill , 2008.

2. Shinskey, F.G., Process control syst&ms application, Design and Tuning, |

4a edicidédn, Mc. Graw-Hill, 19896.
3. Gould L.A., Chemical control system, Addison-Wesley, 1269. | |
Luyben, W.L., Process modelling, timulation and control for chemical
engineers, 2a edicidn, Mc Graw Hill, 158%0. |
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