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OBJETIVO(S) :
Al té&rmino del trimestre el alumno:
1. Explicara los métodos computacionales mas importantes parxa la
visualizacidn de ima&genes médicas.
2. Implementarad algoritmos con la ayuda de librerias para graficacidn.
3. Aplicaréd técnicas para la visualizacidn y el manejo de imagenes médicas.
CONTENIDO SINTETICO:
1. Introduccion.
1.1 Aplicacicones de las representaciones en superficie vy volumen de
tejidos anatdmicos en una computadora.
2. Transformaciones geométricas en dos (2D) y tres dimensiones (3D).
2.1 Transformaciones lineales v no lineales.
2.2 Coordenadas homogéneas y representacidn matricial de transformaciones.
3. Procesamliento de la imagen.
3.1 Fundamentos de filtrado, interpolacidn, alineacidn y segmentacidn de
imagenes.
4. Representacidn en 3D.
4.1 Algoritmos de reconstruccidn para la representacidn de superficie y
volumen. .
5. Visualizacidn en 3D. |
5.1 Proyecciones geométricas. :
5.2 Iluminacidén y sombreado.
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6. Manipulacidén de escenas.
6.1 Rigida y deformable.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Durante la primera semana del trimestre el profesor entregara a los alumnos
la planeacidn del curso 1la cual contendrd los objetivog de |la UEA, el
temario, las modalidades de evaluacidn, la bilbliografia y el horarnic y lugar
donde los alumnos podran acudir a recibir asesoria académica.

El profesor expondrda en la clase los temas del curso utilizando tlécnicas de
ensefianza gue propicien en el alumno su participacidn activa y cmrﬁesponsable
en el proceso de aprendizalJe y gue fomenten gu pensamientco criticeo, la
disciplina v el rigor en el trabajo académico, asi como la capacidad para

aprender por si mismos. |

El profesor fomentara en los alumnos el empleo de pagquetes de scftware con

librerias apropiadas para graficacién con 1la finalidad de optimizar el

proceso de ensenanza-aprendizaje.
MODALIDADES DE EVALUACTON:

La evaluacidn de esta UEA se haria tomando en cuenta.

a) el desempeiico del alumnce en el aula vy el trabajc autdnomo.
b) el trabaijo de laboratorio.

Los elementos para la evaluacidn del desempeno del trabajo en el aula y el
trabajo autdnomo podran ser los siguientes: evaluaciones perlodlcas
participacidn en clase, tareas, trabajos de investigacidn y presentaclanes de
temas.

|Los elementos para la evaluacidn del desempeiic del trabajo en el labmratorlg

podran ser los siguientes: actividades desarrolladas en el labmratmrlo
informes de practica y desarrollo de proyectos.

Dentro de cada categoria, desempefio en el aula y trabajo autdnomo y trabajo
de laboratoric, el profesor seleccicnard a su Jjulcio 1los elementos de
evaluacidn periddica vy los factores de ponderacidn respectivos que considere
pertinentes para evaluar el trabajc académico de los alumnos en el | curso.
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Evaluacidn Global:

La evaluacién global de esta UEA incluird las evaluaciones periddicas y, a
juicio del profesor, wuna evaluacidén terminal. La calificacién final se
determinara asignando los sigulenteg factores de ponderaciodn:

1. Desempeno del alumno en el aula y el trabajo autdnomo: entre 0.6 y 0.8.
2. Desempefio del alumno en el trabajo de laboratoric: entre 0.2 v 0.4.

Para gue el alumno obtenga una calificacién final aprobatoria sera necesario
que obtenga una calificacidén aprobatoria en su desempefio en el aula y el

trabajo autdnomo, y en el trabajo de laboratorio. N

Evaluacidédn de Recuperacidn:

La evaluacidn de recuperacidon de esta UEA podrad ser de tipo global o

complementario de acuerdo con lo establecido en el Reglamentc de Estudios
Superiores de la UAM.

BIBLIOGRAFIA NECESARTA O RECOMENDABLE:

1. Burdea G. €., Force and Touch Feedback for Virtual Environments, John
Wiley & Sons inc., New Jersey, 1996. !

2. Foley J. D., Van Dam A., Feiner S. K., Hughes J. F., Computer Graphics:
Principles and Practice, 2a. ed., Addison-Wesley, Publishing Co., 1992.

3. Hajnal J. V., Hill D. L. G., Hawkes D. J., Medical Image Registration,

CRC Press, Florida, 2001.
4. Shapiro L. G., Stockman G. C
2001.
5. Udupa J. K., Herman G. T.
Florida, 2000.

., Computer Vision, Prentice Hall, New Jersey,

, 3D Imaging in Medicine, 2a. ed., CRC Press,
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