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OBJETIVO(S):
Que al final del curso el alumno sea capaz de:
1. Disefar tréyectarias © .de datos Y controles de secuencia en forma

, © estructurada y algoritmica.
microprogramada de secuenciadores.

arquitectura de los microprocesadores.

microprocesador.

CONTENIDO SINTETICO:

1. Maguinas de estado algoritmicas (ASM).

datos y control.
1.2 Construccidn de dlagramas ASM.

2. Sintesis de sistemas basados en ASM.

2.1 Derivacidén de funciones de excitacidn del Pstadﬂ siguiente.
2.2 Mapas de variables de entrada.

2.3 Implantacidén por compuertas discretas / multiplexores / ROM.
2.4 Implantacidn en arreglos légicos programables.

b

3. Secuenciadores cableados (SC}.
3.1 Estructura y acciones de un sistema ccntroLado pox un SC.

3.2 Utilizacidn de relojes en el sC.
3.3 'Sintesis de un sistema controlado por un SC.

5. Escribir e implantar algoritmos sencillos en lenguaje ensamblador.

2. Explicar las ventajas y las llmltac1ones de la sintesis c¢ableada o©
3. Identificar v aplica? 1los principios basicos de la organizacién y la

4. Identificar los componentes bdasicos de la trayectoria de datos de un

1.1 Estructura general de un sistema digital complejo: trayectoria de
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3.4 Seleccidn de la base de tiempo, distribucidén de sefilales de reloj vy

secuencias.
i4. ecuenciador microprogramado (SMP) .

.1 Limitaciones del SC.
.2 Estructura y acciones de un sistema controlado por un SMP.

S

4

4

4.3 Instrucciones: tipos, cddigos y direcciones.
4 Sintesis de un sistema controlado por un SMP.
4

4

4

Escritura del programa del SMP. . |
Analisis del funcionamiento y formato de instrucciones.

Cidlculo de acciones, ramificaciones y ruptura.

~1 bW

5. Trayectoria de datos.

.1 Modelo de Von Neumann.

.2.Ciclo de instruccidn.

.3 Unidad légica y aritmética.

.4 Canales de comunicacién y temporizacién.
.5 M&dulos de memoria y mapeo.

bW unon

6. Argquitecturas de conjunto de instrucciones.

6.1 Modelos de programacidn.
6.2 Repertorio de instrucciones. - a -

6.3 Modos de direccionamiento. .

7. Lenguaje ensamblador.
7.1 Construcciones bdsicas de la programacién estructurada.

7.2 Manejo de la pila.

MODALIDADES -DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Durante la primera semana del trimestre el profesor entregard a los alumnos
la planeacién del curso la cual contendrd 1los objetivos de la UEA, el
temario, las modalidades de evaluacitn, la biblicgrafia .y el horario y lugar
donde los alumnos podrin acudir a recibilr asesoria académica.

El profesor expondra en la clase los temas del curso utilizande técnicas de
engefianza que propicien en el alumno su participacidn activa y corresponsable
en el proceso. de aprendizaje y que fomenten su pensamiento critico, 1la
disciplina v el rigor en el trabajo académico, asi como la capacidad para

aprender por si mismos.

El trabajo de laboratorio deberad fomentar en el alumno las habilidades

o . L )
IIHWEHSII]AI] AUTONOMA METROPOLITANA

4 ; 2
* ADECUACION

PRESENTADA AL COLEGIO ACADEMICO
EN SU SESION NUM. -=-’~,:’>

EL SECRETARIO DEL COLEGIO

' -
b, mo b wmile b (SR8 L gy e o e by ikl ke .



LS ' . . . ' .
AN, = itk || - gl e I I e R B e L B ¥ i PR B HE LI PL RPN PLPRIER, N RS FETFRIRREE . PR P S N SO Ty I TP T P At = Y SR T 1 Sl hrr BT LA T G T e e e b e ma R o 1*‘-‘-0'--'r"-=-—l-'nl1u-“'a'-rhh;:-‘£riu-hh-|-rm bty v P e e T A Wi el ] WY e o et = | il ITERCS TR e, . -
x el H L PERFSTIEL - J Y - B T

4 _ Y
NOMBRE DEL PLAN LICENCIATURA EN INGENIERIZ BIOMEDICA 3/ 5

CLAVE 2151024 SECUENCIADORES ¥ MICROPROCESADORES

S

\.

4 § N
necesarias para hacer buen .uso de los instrumentos de laboratorio, tomar
mediciones  -correctamente, manejar los errores inherentes a cualquier proceso
de medicidn, disefiar los experimentos .y especificar el tratamiento que le
dara a los datos, trabajar en egquipeo y comunicar los resultados. de sus

lexperimentos de manera apropiada.

Cuande el trabajo de laboratorioc requiera de la realizacién de un proyecto,

los alumnos deberan definir el problema, proponer varias soluciones
factibles, seleccionar 1la mejor de acuerdo con un conjunto de criterios
previamente establecidos, evaluar el prototipo - resultante {(hardwdre o

software) y elaborar el informe correspondiente.

Asimismo, las actividades de laboratorio deberan reforzar y complementar los
temas discutidos en clase, estimulando la creatividad de los alumnos a. través
del planteamiento de problemas concretos de disefio. En particular, se sugiere
al profesor pedir a los-alumnos que implanten un modelo de procesador basico
usando VHDL, asi como la construccidn de un sistema minimo basado en algin

procesador comercial.

Se sugiere al prufesar "la 51gu1ente distribucién de tiempo para cada uno de
los temas del curso: |

Maquinas de estado algoritmicas: semana 1.

Sintesis de sistemas basados en ASM: semanas 1 vy 2.
Secuenciador cableado: semana 3.

Secuenciador microprogramado: semana 4.

Trayectoria de datos: semanas 5 y 6. .
Arquitecturas de conjuntos de instrucciones: semanas 7 y 8.

Lenguaje ensamblador: semanas 8, 9, 10 y 11.

Para lograr un mejor aprovechamiento 1logs alumnos realizaradn trabajos de
investigacidén bibliografica O proyectos practicos relacionados con la
tematica del curso. | |

Las demostraciones y utilizacién de herramientas de disefio electrdnico
automatizado se haran en las salas de cOmputo. ‘

MODALIDADES 'DE EVALUACION:
N | | |
La evaluacidn de esta UEA se hard tomando en cuenta.

a) el desempéﬁa del alumno en el aula y el trabajo autdnomo.

e
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1. Lynch MA., Microprogrammed State Machine Design, CRC Press, 1993.
! . ‘ .
2. Hayes JP., Introduction to Digital Logic Design,. Prentice-Hall, 1993.
3. Stallings W., Computer  Organization and  Architecture, 6th edition,
Prentice Hall, 2002. )
\..

(I"'
b) el trabajo de laboratorio. .

Los .elementos para la evaluacién del desempefio del trabajo en el aula y el
trabajo auténomo - podrén ser los siquientes: evaluaciones periddicas,
participacién en clase, tareas, trabajos de investigacidn y presentaciones de

temas.
Los elementos para la evaluacidn del desempefio del trabajo en el laboratorio

pedran ser los siguientes: actividades desarrolladas en el laboratorio,
informes de practica y desarrollo de proyectos. h

Dentro de cada categoria, desempefio en el aula y trabajo. autdénomo y trabajo
de laboratorio, el profesor seleccionard a su Juiclio los elementos de
evaluacidn periddica vy los factores de ponderacidn respectivos que considere
pertinentes para evaluar el trabajo académico de los alumnos en el curso.

Evaluacidn Global: .

La evaluacidén "global de esta UEA incluird las evaluaciones periédicas y, a
juicio del profescor, una evaluacidén terminal. La calificacidn £final se
determinara asignando los siguientes factores de ponderacidn: .

1.
2. Desempernio del ‘alumno en el trabajo de laboratorio: entre 0.2 y 0.

Para que el alumno obtenga una calificacidén final aprobatoria sera necesario
que obtenga una vcalificacidén aprobatoria en su desempeflo en el aula y el
trabajo autdnomo, y en el trabajo de laboratorio.

Evaluacidn de Recuperacidn:

La evaluacién de recuperacién de esta UEA podrd ser de tipo global o
complementaria de acuerdo con 1lo establecido en el Reglamento de Estudios

Superiores de la UAM.

Desempeifio del alumno en el aula y el trabkajo autdnomo: entre 0.6 y 0.8.
4.
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4. Mano M., Arquitectura de Computadoras, 3a.ed., Prentice Hall 1994.
5. Patterson Dﬂ., Hennessy JL., Computer Organization and Design: The
| Hardware/Software Interface, 3rd edition, Morgan Kaufmann, 2004.
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