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OBJETIVO(S) :

Objetivo General:

Que al final de 1la UEA el alumno sea capaz de resolver problemas simples;
utilizando técnicas de algoritmos distribuidos.

Chjetivos Especificos:
Que al final de la UEA el alumno sea capaz de:

- Comprender los problemas de computo distribuido que se estudian,
identificar las situaciones en las que se presentan y los escenarios en 1los
que tienen solucidn.

- Entender vy aplicar los mecanismos de distribucidn y los algoritmos
aprendidos en el curso en la resclucidn de problemas.

CONTENIDO SINTETICO:

Algoritmos distribuidos para anillos: un caso introductorio (3 semanas).
Modelos de comunicacidn, tiempo y fallas.

Construccidén de un anillo 1dégico.

Integridad de un anillo.

Algoritmos de exclusidn mutua, eleccidn y terminacidn.
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2. Recorridos en una red y aplicaciones (3 semanas) .
2.1 Recorrido en profundidad.

2.2 Recorrido en amplitud.

2.3 Algoritmos de eleccidn, difusidén de informacidn.

3. Tiempo y estado global (3 semanas).
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3.1 Sincronizacidn de relojes fisicos.

3.2 Relojes lbégicos escalares y vectoriales.

3.3 Estado global: algoritmo de Chandy y Lamport.

4. Consenso y detectores de fallas (2 semanas) .

4.1 Compromiso distribuido a dos fases y a tres fases.

4.2 Deteccidn de fallas: monitoreo.

4.3 Definicién del problema del consenso y el resultado de imposibilidad en

el caso general.
4.4 Escenarios donde es posible alcanzar el consenso.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

El profesor utilizard la clase magistral para exponer los temas del curso

propiciando la participacidn activa y corresponsable en el proceso de
ensefianza-aprendizaje, el pensamiento critico, la disciplina y el rigor en el
trabajo académico, asi como la capacidad para aprender por si mismo.

Para lograr 1lo anterior se podran desarrollar actividades tales como tareas
de programacién, trabajos de investigacidn y exposicidn de temas.

Se deberidn desarrollar exhaustivamente ejemplos y ejercicios sobre log Lemas
abordados.

En las horas de practica, se utilizara 1la meodalidad de sesiones de

laboratorio de cémputo para que los alumnos resuelvan problemas de manera
individual © grupal.

- MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidéon Global:

La evaluacidn global de esta UEA incluiré evaluaciones periddicas y, a juilcilo
del profesor, una evaluacidn terminal.

Se sugiere gque las evaluaciones periddicas sean un minimo de dos escritas y
una oral.

El profesor seleccionard los elementos de evaluacidn periddica de entre las
siguientes: evaluaciones, participacién en clase, tareas de programacidn,
trabajos de investigacidn, presentaciones de temas Yy programas realizados en
el laboratorio.

lLos factores de ponderacién quedardn a juicio del profesor y se daran a
conocer al inicio del curso.

Evaluacién de Recuperacidn: )
.
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A julicio del profesor, consistird en una evaluacidn escrita que incluya todos
los contenidos tedricos y practicos de la UEA, o sdlo aquellos que nco fueron
cumplidos durante el trimestre. T
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SIAM, EUA.
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