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' OBJETIVO (S) : “ ;

Objetivo General:
L

lenguajes para resolver problemas de computaciodn.

Objetivos Parciales: ﬁ 4
aplicarlos en contextos especificos. ‘ I

CONTENIDO SINTETICO:

Al final de la UEA el alumno seri capaz de utlllzar la teoria de autdmatas y

1. Comprender los fundamentos de la teoria de autématas y lenguajes para

2. Comprender las gram&ticas regulares vy ;libres de contexto con el fin de
reconocer su relacidn con los autdmatas yilenguajes correspondientes.

1. Introduccidn a la teoria de autdmatas vy lenguajes

1.1. Autdmatas.

1.2. Gramaticas. ,'{ i

1.3. Lenguajes.

2. Autdbmatas finitos y lenguajes regulares.‘

2.1. Anadlisis 1léxico. | '

2.2. Gramaticas regulares.

2.3. Expresiones regulares. ,

2.4. Autdmatas finitos deterministas. i i [
2.5. Autdmatas finitos no deterministas. !
3. Autdmatas de pila vy lenguajes libres de %ﬂntextﬂ.. [
3.1. Autdmatas de pila. |
k}.z. Lenguajes libres de contexto. l )y
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3.3. Reconocedores LL(k}.

3.4. Reconocedores LR({k). “ !

4. Computabilidad. i] H

4.1. Funciones parcialmente recursivas.

4.2. Lenguajes de programacidn.

4.3. Magquinas de Turing. | '

4.4, Tesis Church-Turing. | |

4.5. Preblema del paro. |

4.6. Intratabilidad. “ !

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE“ENSEFTANZA-APREN.EDIZAJE:
Clases tedricas con exposicilones temdticas por parte del profesor, con
discusiones grupales con nivel de complejidad incremental y con participacién
activa del alumno en la solucidn de problemas planteados por el profesor, en
donde se promueva una actitud hacia la inv?stigacién y al autoaprendizaje y
ge refuercen los conceptos relacicnados con la teoria | de autdmatas vy

lenguajes.

“ it

Disefio de experiencias de aprendizaje por casog de estudio, en donde el
profesor conduce el proceso y promueve la cooperacidn de los alumnos en
grupos de trabajo. ‘ *

En la sesldn de practica, el profesor debera promover que los alumnos
participen activamente en equipo, apmrtand01ideasrpafa resolver problemas que
buscan la eficiencia, rapidez y cooperacidn.:

Investigacidn y exposicidn por parte del alhmno de articulos de divulgacidn,
en inglés y en espafiol, sobre. la teoria de autdmatas y lenguajes y sus
aplicaciones. i‘ "

Las habilidades transversales gue deberéd a?quirir el alumno asociadas a esta
UEA gson: ‘ i .

(Ht0) Lenguaje disciplinar: aprender y utilizar los conceptos de autdmatas y
lenguajes. | o

(Ht3) Comunicarse eficazmente, de forma oral y escrita, en espafiol: presentar
al profesor, de forma oral y escrita, ”rePorEes de las experiencias o
practicas.

(Ht4) Comprender perfectamente textos téénicos en espaficl: leer textos en

espafiol sobre algtin tema relacionado co# la , UEA vy elFborar un analisis
. ! S/
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escrito del mismo.
(Ht5) Comprender textos técnicos en 1ngles leer textos tecnlccs en inglés
sobre algun tema relaciocnado con la UEA y expllcarlos en esparlol.

.o : : , - ST ,
Las habilidades disciplinares que deberd adquirirjel. alumnol asociadas a esta
UEA son: )

(H1) Abstraccidn, como la habilidad para" cchEPtuallzar un problema Jgue
permita plantear una solucidn al mismo: comprender los conceptos de autdmata
y lenguaje, y utilizarlos para la solucién de problemas.

(H2) Resolver problemas mediante algorltmﬁs utilizar ﬂos conceptos de
autdmata y lenguaje para el disefico de algmrltmos

(H4) Aplicar modelos vy técnicas para disefiar, implementar y probar sistemas
eficientes: aplicar modelos matematicos N en r» el disefio de autématas y
lenguajes.

Las actitudes que se fomentarén en el alumnmﬁasaciadas a esta UEA son:

(A2) Perseverancia en la solucidn de prﬂblem%s
(A3) Disciplina para aplicar los conocimientos adquiridos. .
(A6) Responsabilidad y ética en su desempenm profesional.

MODALIDADES DE EVALUACION: . _ r

Evaluacidn Global: H )
Se ponderaran las siguientes actividades a Triteria del profesor:
; | |?

- Tareas individuales.

- Evaluaciones periddicas. .

~ Evaluacién terminal. " o [

- Participacidén en 1los procesos de argumentacidn, tanto en las sesiones de
teoria como en las de practica. I

- Evaluacidn de 1las lecturas de textos len inglés y en
reportes escritos o de forma oral en espafiol.

egpaflol, mediante

Evaluacidn de Recuperacidn: ﬂ

El alumno debera presentar una evaluacidn ﬁue contemple los contenidos des la
unidad de enseflanza-aprendizaje de tal forma "que se Fumpla el objetivo
general de la UEA. .

. _ n ! . } o
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No reguiere inscripcidn previa.
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