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OBJETIVO (8) :
| General :

Al final de la UEA el alumno sera capaz de:;

Analizar cualitativa y cuantitativamente la cinemdtica de los mecanismos.

CONTENIDO SINTETICO:

1. Determinar grados de libertad.

2. Calcular grafica y analiticamente la relacidén de tiempos y la ventaia
mecanica. |

3. cbtener{lcs poligonos de velocidades y aceleraciones.

4. Determinar analiticamente las posiciones, velocidades y aceleraciones.

5. Determinacién grdfica y analitica del diagrama de desplazamientos de un

gistema leva - seguidor.
6. Graficamente determinar si hay o no interferencia en un par de engranes
rectos.
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Pricticas con participacidén activa del alumno, empleando modelos fisicos y

computacionales.
j

Comoc parte de las modalidades de conduccion del proceso de
ensefianza-aprendizaje seria requisito que los alumnos con apoyo del protesor,
participen en la revisgidn y anilisis de al menos un texto técnico, cientifico
o de difusién escrito en idioma 4inglés y gque contribuya a alcanzar los
objetivos del programa de estudios.
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Se procurara que como parte de las modalidades de conduccidén del proceso de
enseflanza-aprendizaje los alumnos participen en la presentacidn oral de sus
trabajos, tareas u otras actividades académicas desarroclladas durante el

CUurso.

MODALIDADES DE EVALUACION:
Evaluacidén Global:

Evaluaciones periddicas consistentes en el desarrollo de trabajos de
laboratorio con ‘reportes individuales (100%).

Evaluacién de Recuperacidn:

1 !l - Pt
No admite evaluacidn de recuperacion.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

1. Norton R. L., “Disefio de Maquinaria”, McGraw-Hill, México, 1995 .

5. Pérez R. C., Gonz&lez J. A. C., “Fundamentos de Mecanismos y Maguinas para
Ingenieros”, McGraw-Hill, Madrid, 1998. | L

3. Shigley J. E., Uiker Jr. J. J., “Teoria de Maquinas y Mecanismos”,
McGraw-Hill, México, 1993. |

4. Erdman A. G.: Sandor G. N., *“Disefio de Mecanismos”, Prentice Hall,
Englewood Cliffs, N.J., 13997. |

5. Hartenb%rg R. S., Denavit J., “Kinematic Synthesis of Linkages”,
McGraw-Hill, Nueva York, 1264.

¢ Hall Jr. A. S., “Kinematics and Linkage Design”, Waveland Press, INC.,

U.S.A.,a1986. ot e |
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Revistas de divulgacidn, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con

el contenido de la UEA.
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