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OBJETIVO(S)

Al final de la UEA el alumnc serd capaz de:

i
Dlsenar e

rﬂtatarlas

!

implementar esquemas

|‘ H

de control

para

maquinas eléctricas

| CONTENIDO SﬁNTETICO:

F
]
1

DLnémlca y control de maquinas eléctricas.
Llneallzaclon de modelos de maqulﬂas eléctricas.

Control de la méqulna de corFlente directa.
Contrml de 1a maguina sincrona.

Control de 1la méqulna de 1nducc1cn

b whhE

‘ MQDALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:

. L *

Expu51c1an oral por . el Ipréfesox con ayuda de medios audiovisuales vy
| csmputac1cnales ' “ s |

Ses1ones de ejercicios Y solucidn de problemas mediante simulacidn
‘ computacional. ﬁ ‘

Como parte las quaiidades de conduccidn del proceso de
!ensenanza aprendlzaje sera requisito| que los alumnos con apoyo del profesor,

partlclpen en la revisién y analisis de al menos un texto técnico, cientifico|

jo de | difusidn escrlte en 1d1mma inglés y que contribuya a alcanzar los
'cbjetlvos del programa de EStUdlDS
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Se procurard due como parte de las|modalidades de conduccidn del proceso de

ensefianza-aprendizaje los alumnos participen en la presentacidn oral de sus
I

‘ trab?jos, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el

CUrso. |
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MODALIDADES DE EVALUACION:

| Eval?aci&n Globﬁl:

| o

t
Se recomiendan los siguientes criterios para la calificacidn final:
Dos evaluaclmnes perlodlcas, consistentes en la resolucidbn de preguntas
canceptuales ejercicios y prcblemas, 40%.

| Tareas extraclase | 30%.

Prquctﬂ f1nal,¢ : 30%.

T t
i |lEvaluacidn de Recuperaﬁlan "
|
Admite evaluacién de recuperacién.

| Requﬂere 1nscr1pc1on previa.
. |I

| ﬁstIOGRAFIAJNECEs%RIA O, RECOMENDABLE:

1. Umas S. Fltzgeral & Kingsley's  "Electric Machinery", 7th edition,
| McGraw-Hill, 2014 | | |

2. Kﬂause P. C,, Wasynczuk 0., Sudhoff S.D., "Analysis of Electric
. M&chinery“ IEEE, Press, 1995.
i13. 1tﬂn W., “Ingenlefla de. contreol®, 2a edicidn, AlfaOmega, 2001.

4, Katsuhlko Ogata, "Ingenleria de | control moderno", 5a edicidn, Pearson,

2010. | |
5. Khalil H., "Nonlinear systems" Prentice hall, 2002.
6. JJ Chlassmn, "Mmdellng and ngh Perfarmance Control of Electric Machines",

IEEE Press/W1ley Intersc1ence 2005 . |

Ly 7. Pmnce Cruz P. Sampe Lépez J., "Magquinas eléctricas y técnicas modernas de
cantrol" Alfaomega,‘zooe*
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| Revigtas de dlvhlgac1mn, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con

el cdntenldﬂ de la UEA. ; y
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