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- OBJETIVO(S):
Objetivo General:
Al final de 1la UEA el alumno sexrad capaz de:
Resolver problemas de maguinas sincronas en estado dinamico utilizando la
teoria de los dos ejes.
CONTENIDO SINTETICO:

Maquinas sincronas en estado dinamico: descripcidn de los elementos dinamicos
del rotor. Ondas de fuerza magnetomotriz. Descripcidn matemdtica de la

magquina sincrona: inductancias mutuas Yy propias, ecuaciliones de
eslabonamientos de flujo, voltaje y par. |

La transformacidn dqgo. Interpretacidn fisica de la transformacidon
Representacidén en por unidad. Circuitos equivalentes para ejes d vy (.
Caracterxisticas del comportamiento transitorio de la maquina sincrona.
Saturacidn magnética. Introduccidn a los parametros fundamentales y estandar

de la maguina sincrona. Representacidn de la madguina sincrona en estudios de
estabilidad.

MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:
Exposicidén oral y tareas.

Como parte de las modalidades de conduccidn del proceso de
ensenanza-aprendizaje sera requisito que los alumnos con apoyo -del profesor,
participen en la revisién y andlisis de al menos un texto técnico, cientifico

0 de difusidn escrito en idioma 1inglés y que contribuya a alcanzar 1los
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objetives del programa de estudios.

CUurso.

MODALIDADES DE EVALUACICN:

Evaluacidn Global:

problemas y preguntas conceptuales.
Evaluacidén de Recuperaciodn:
Admite evaluacidn de recuperacidn.

No requiere inscripcidén previa.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

Se procurara ggque como parte de las modalidades de conduccidn del proceso de
engefianza-aprendizaije los alumnos participen en la presentacidn oral de sus
trabajos, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el

Evaluaciones periddicas consistentes en la resolucidn de problemas vy
preguntas conceptuales. Evaluacidn terminal consistente en la resolucidn de

1. Kundur P., "Power System Stability and Control", McGraw Hill, 1994.
2. Krause P. C., Wasynczuk, 0., "Electromechanical Motion Devices", McGraw

Hill, 1989. _
3. Fitzgerald E., Kingsley ., Umans, S. M., "Maquinas eléctricas", Mc Graw

Hill, Sta ed., 1992.
4. Gray, B., "Maguinas eléctricas y sistemas accionadores", Alfaomega, 1993.
5. Chapman S. J., "Maguinas eléctricas", McGraw Hill, 3ra ed., 2000.
6. Cathey J. J., "Maguinas eléctricas: analisis y disefio aplicando matlab",

McGraw Hill, 2001.
Revistas de divulgacidén, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con
el contenido de la UEA.
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