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Objefivas Generales: ! N :
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Al f1na1 de la UEA el alumna éera capaz de:

;‘! F l F
i
- Apllcar los conceptos basicos de la teoria c¢lasica de control para
determlnar experlmentalmente mcdelﬂs matematicos de sistemas fisicos.
- De ermlnar experlmentalmente la respuesta en el tiempo de sistemas fisicos.

- IntEQrar sub51stema5ﬂpara su apllca010n en el control de procesos.
' b |

i
{ 1
i i

fONTENIDO SINTETICO:
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Practicas relacicnadas

1. Mﬁaeladc matematico
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OHtEHC1on experlmengal de-.la respuesta en el tiempo de sistemas fisicos.
Iﬂplementaclmn de SLStemas de control de lazo abierto.
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4. Implementac1on de 51stemaslde cmn@rml de lazo cerrado.
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{ODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA-APRENDIZAJE:
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experﬁmental; de sistemas fisilcos de primer y segundo
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Desafrollo de trabajos de laboratorla por parte de equipos de alumnos con la

%
asesaria del profesmri y con aPUYO de medios computacionales y equipo de
pruebas eléctricas. 1 - .
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Como parte de la% mﬂdalldades de conduccidn del proceso de

enseflanza-aprendizaje sera requlslta gque los alumnos con apoyoc del profesor,
partlclpen en la revlslmn b anallsls de al menos un texto técnico, cientifico
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o de| difusién escrito en idioma inglés y que contribuya a alcanzar los
objetivos del programa de estudios.

Se pfccuraré gque como parte de las modalidades de conduccidén del proceso de
ense$anza*aprendizaje los alumncos participen en la presentacidn oral de sus
trabajos, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el
CUrsQ. |! i |
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MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidén Global:

!

| . . . \ . . .
Evaluaciones periddicas consistentes en el desarrcllo de cinco © mas trabajos

de libnratorio con reportes por equipo (100%).

; |
Evaluacidn terminal: No hay.

Evaluacidn de recuperacidn:

No hay.

EIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:
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1. Ogata K., "Ingenieria de control moderna", Pearson-Prentice Hall, 4a ed.,
México, 2005, ISBN: .8420536784.

2. M%lmney T. J., "Electrdnica industrial moderna", Pearson - Prentice Ha, 5a
ed., México, 2005, ISBN: 9702606691

3. Balcells J., Romeral J. L., "Autdmatas Programables", Alfaomega-Marcombo,

l%led., 2001, ISBN: 970-15-0247-7.
4. quas elaboradas por los profesores del curso.
5. Manuales de los fabricantes de equipos.
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Revistas de divlulgacidén, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con

xfl contenido de la UEA.
_ S

|

f 5 ™
UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA
ADECUACION
PRESENTADA AL COLEGIO ACADEMICO
| EN SU SESION NUM. __ 382
a .
| EL COLEGIO
(N S/




