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Al final de la UEA el alumno seri capaz de:

Disefiar dimensionalmente mecanismos, por el método de sintesis.

CONTENIDO SINTETICO:

Sintesis de tipo, de nimeroc y dimensional.

. Métodos geométricos de sintesis.

Métodos geométricos de sintesis con cuatro puntos de precisidn.

Métodos geométricos de sintesis usando ecuaciones de desplazamiento.
Disefio de levas.

Disefic de trenes de engranes.
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO DE ENSEﬁM'TZ_IA-APRENDIZAJE: _

presentacidn de algunos problemas y ejemplos.

cbjetivos del programa de estudios.

L.

- f N
ir'IrIbIIl:Jrj-u:l AZCAPOTZALCO DIVISION CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA 1 / 2
NOMBRE DEL PLAN LICENCIATURA EN INGENIERIA EN COMPUTACION
CLAVE UNIDAD DE ENSEﬁANZA-APRENEIZAJE CRED. g
DISENO DE MECANISMOS _
1133032 TIPO OPT.
H.TEOR. 4.5
SERIACION
H.PRAC. 0.0 1133060
\_
’ L ' ‘ ~
OBJETIVO(S):
| General:

Clase tedrica con exposicidn de temas tedricos frente al grupo, incluyendo la

Como parte de las modalidades de conduccidn del proceso de
enseflanza-aprendizaje serd requisito que los alumnos con apoyo del profesor,
participen en la revisidén y andlisis de al menos un texto técnico, cientifico
© de difusidén escrito en idioma inglés y que contribuya a alcanzar 1os

Se procurara que como parte de las modalidades de conduccidn del proceso de
ensehnanza-aprendizaje los alumnos participen en la presentacidn oral de sus
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trabajos, tareas u otras actividades académicas desarrolladas durante el
| curso. |

MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacidén Global:

70%, Tres evaluagionés periddicas.
30%, Evaluacidn terminal.

Evaluacidén de Recuperacidn:
Admite evaluacidn de recuperacién.

No requiere inscripcidn previa.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

1. Hartenberg R. S., Denavit J., “Kinematic Synthesis of Linkages”,
McGraw-Hill, Nueva York, 1964. _ ‘

2. Hall Jr. Allen S., “Kinematics and Linkage Design”, Waveland Press, INC.,

| U.S.A., 1986,

3. Erdman A. G., Sandor G. N., *“Disefio de Mecanismos”, Prentice Hall,

Englewood Cliffs, N.J., 1997.

4. Norton R. L., “Disefio de Maquinaria”, McGraw-Hill, México, 1995.

5. Pérez R. C., Gonzilez J. A. C., “Fundamentos de Mecanismos y Maquinas para
Ingenieros, McGraw-Hill, Madrid, 1998. _

6. Shigley J. E., Uiker Jr. John J., “Teoria de Maquinas y Mecanismos”,

McGraw-Hill, México, 1993.

Revistas de divulgacién, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con
el contenido de la UEA.
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